Manipulaent€

technika

Paletovace vozek

Paletovace vozek s vthou
Paletovace vozek

N"#kov$ paletovace vozek
Zvedace st"l

Ru%ne vysokozdvi#n$ vozek
Manipula%ne podvozek




(%] Manipula n!"technika

Paletovace vozek PHW € ¢
Profi vozek s robustne konstrukce, vhodn!
pro ka"dodenne pou'ite.

Robustne hydraulick€ zaeszene pro zved,ne i spounft,

Hydraulick, pumpa s lehk!m chodem a s tvrd, chromov@m pestem
a peetlakov!m ventilem

Plynule nastaviteln, spouft,ce rychlost

R,m a vidlice tvoes stabilne a proti zkrutu odolndkonstrukci
Ergonomicky tvarovan, oj kompletn, pota“en, um,lou hmotou
PIn€ zvedace v!fky se dos,hne jen ## kyvy oje

Snadno eiditeln! deky velk€mu rejdu $ %#&'

Snadn! pojezd i pei velkEm zate"ene

Dostate(n, dimenzovan, a peesn, kuli(kov, lo"iska

Typ PHW €e,¢
Objednace (sslo Y &%**
Cena bez DPH viz cenek

Technick! data

Nosnost max. %,* t
Celkov, feska *+& mm
-eeka vidlice #)& mm
D€lka vidlice ##*& mm
Min. v!fka vidlice /* mm
Max. vlfka vidlice %&& mm
V!fka zdvihu #H* mm
Rozsah rejdu %H&'
PrOm,r eszen!ch kol %&& 1 *& mm
PrOm,r vidlicov!ch kol /& 1 2& mm
Hmotnost 1+ kg

Aunicraft

Mani pulas=ni technika

Ergonomick€ dr"adlo usnad3uje ovl,4
d,ne, pln, pota“en€ dr'adlo chr,ne
peed chladem

Pomocn£€ rolny usnad3uje n,jezd do
palety nadzvednutem vidlice.

Hydraulick! zdvih vidlic a nat,(ene esdi4
teln!ch kol paletov€ho vozeku.

PHS "+ parkovace zaten® _«
pro paletov! vozek .

Zabr,ne necht,n€mu pohy4
bu paletov€ho vozeku

-ikm! n,jezd

Vyrobeno z gumy, plastov€
dr"adlo + snadn€ pou'ite,
bezudr'bov€, skladn€

Typ PHS "
Objednace (sslo VH* &&&H
Cena bez DPH viz cenek

Technick! data

Rozm,ry %5* 1 %5& 1 *&
6bez dr'adla7
Hmotnost #,+2 kg
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Paletovace vozek s vEhou PHW e W

a s v€hou a tisk€rnouPHW ¢, .« WP

Robustne vozeky vhodn€ jako kontrolne veha pro

ka,dodenne pou,ite.

Integrovane elektronicke veha s velk-m "5ti mestn-nLCD displejem

dob)e liteln-m i ze stran

Velke p)esnost ve,ene 6%4# 784 terovene4 indikiagiedcs€riovE ve,ene
Kryte IP "$4 provoz na #4$ V baterii 6soulest dodeglyantoveno

3 &%% zve,en+84 automatick€ vypnute po t)ech mihute

Zaru'ene spolehlivost od 93%/C do 5#%/C a od #%0:8 7 relativne vih5

kosti vzduchu.

Automatick€ vypnute displeje po ' minutech nelinnost
Nelze pou,t jako cejchovan€ m1l)idlo pro obchodne styk

Typ
Objednace !sslo
Cena bez DPH

Technick€ data
Nosnost max.
Celkove (¢)ka

+e)ka vidlice

D€lka vidlice

Min. v-(ka vidlice
Max. v-(ka vidlice
V-(ka zdvihu
Rozsah rejdu
PrOm1r )ezen-ch kol
PrOm1r vidlicov-ch kol
Hmotnost

Napejene

=. kvlten >?==

Paletovace vozek s vE€hou
PHW e, W

PHW e, W
"#$ %&"&
viz cenek

&t

$*% mm

#,& mm

##$% mm

,$ mm

&%% mm

##$ mm

&H%/

&%% 2 $% mm
*3 2 *% mm
#% kg

32 AA baterie #4$ V

i8] Manipula n!"technika Znicraft

Ergonomicke€ dr,adlo usnad<uje ovle5
den+4 pIn1 pogumovan<€ dr,adlo chrene
p)ed chladem

Dob)e liteln- LCD displej4 ovledene
pomoce !ty) dotykov-ch tlaletek
Snadne obsluha i v rukavicech

>

PHW &%%& WP s integrovanou vehou

Paletovace vozek s v€hou a pro dokumentaci ;dajo z ve,ene.
tisk€rnou PHW ¢, .« WP

PHW ¢, WP
S Y68
viz cenek

&t
$*9% mm
#,& mm
##$% mm
,$ mm
&%% mm
##$ mm
&H%/
&%% 2 $% mm
*3 2 *% mm
#& kg
32 AA baterie #4$ V

Hydraulick- zdvih vidlic a natelene )+di5
teln-ch kol paletov€ho vozeku.
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(%] Manipula n!"technika Znicraft

PHH ", £ kombinace paletov€ho vozeku a n0"kov€ho stolu.
Pojezdn, »zvedace plofina« se zvedace silou #,& t.

Robustne pin, hydraulick€ zasszene pro zved,ne iGggft,ne

Lehce jdouce hydraulick, pumpa s tvrd, pochromovan!npestem a peetlakov!m ventilem
Spouft,ce rychlost plynule nastaviteln, odpouft,cereentilem

Mechanick! rychlozdvih s maxim,Ine v!fkou vidlice /&& mm jen s %; kyvy oje

R,m a vidlice ve stabilne a proti zkrutu odoIn€ konstrukci

Ergonomicky tvarovan, oj s dopl3kov!m pota“ensm um,lou hmotou

Snadno eiditeln! deky velk€mu rejdu $#&*'

Snadn! pojezd i pei velk€m zate"ene pei nastavens pumpy do neutr,Ine polohy

Velmi tich, hlinekov, *szen, kole(ka s pln, pogumown!m povrchem a dvaijit, vidlicov,

kole(ka z polyuretanu 6PU7 Spouft,ce rychlost se pei velk€m zate"e4
Bez<dr"bov, kuli(kov, lo"iska ne automaticky sne"e
Dosa'"ens maxim,Ine v!fky jen %; kyvy
oje

PIn, hydraulick€ zved,ne a spouft,ne
zasezene s chromovan!m ;4dsIn!m pes4
tem a pojistn!m ventilem

b

Pei zved,ne se od ur(it€ v!fky zajiste
poloha vozeku opsenem o podp,rn€
nohy a peedejde se tak necht,n€ému
poodjete

Typ PHH","
Objednace (eslo V#* &i#H&& s
Cena bez DPH viz cenek
pZs) —
Technick, data
Nosnost # &&& kg R
Celkov, feeka *+& mm . :
-eeka vidlice #)& mm g
D€lka vidlice ##*& mm ‘ S e
Min. v!fka vidlice /* mm © 1 J
Vifka zdvihu 2#* mm * " VIfka op,mé€ (,sti podvozku je pouze
V!fka podvozku +;& mm BE +& mm
Rozsah rejdu %o#&' g
Prom,r eszen!ch kol #/& 1 *& mm
Prom,r vidlicov!ch kol 2+1*& mm )
Hmotnost #%% kg
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i8] Manipula n!"technika Znicraft

Mnohostrann€ pohodIn€ pou"ite

Jednoduch€ zved,ne do poteebn€ polohy pomoce no"ne p,ky

Robustne v,le(ky v noh,ch s bezpe(nostne ochranokole(ek a brzd na skl,p,cech
v,le(cech noh pro vyf fe bezpe(nost pei nakl,d,ne a vykl,d,ne

Ru(n,, ovl,dan€ spouft,ne stolu

Bezpe(noste ventil proti psete"ene chr,ne obsluhupumpu

Robustne ocelov, konstrukce

970
900

50

340

127

855

500
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(%] Manipula n!"technika

Rohov( podvozky + sada ETR )/"e,
Jednoduch€ a variabilne eefene pro peesun a st,hov,ne.

Transportne sada HR ",,,
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i8] Manipula n!"technika Znicraft

Praktick! bo(ne dr",k prodlu“ovace
n,sady

(-A Ide,Ine pro nezk€ podvozky.

Dvoj(inn, pumpa pro velmi rycl€ dosa4
"ene po"adovan€ v!fky.

Pry"ov! povrch sedla a kyvn€ oje chr,4
ne podvozek vozidla peed pofkozenem.
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SRWH €., EF, SRWH &,,, QL
Dvojdeln, zvedace ty( s gumov!m dr"adlem
@tyei litinov, kole(ka, dv,, sediteln€
Velk! zvedace tales

SRWH €,,, LF, SRWH &,,, LF
Pojezdn! zved,k obvzl,f= dlouh! a ploch!
Nezkoprofilov! pojezdn! delensk! zved,k,
obzvl,ft, vhodn! pro zved,ne nezk!ch spor4
tovne automobilO.
QUICK LIFT funkce? rychl€ najete do mesta
styku s autem 6pracovneho zdvihu7, ovl,d,n
no"nem ped,lem
Spouft,ce systtm umo"3uje precizne d,vko4
v,ne poklesu vozidla
Velk! zvedace tales vybaven pry"s fetrn!
k mestu styku

Litinov, kole(ka
JednodeIn€ T4dr"adlo omo"3ujece jednodu4
chou dobrou manipulaci
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Aunicraft

Mani pulasni technika

Ploch, konstrukce zved,ku s minim,Ine
vifkou jen /* mm pro nezk€ podvozky
automobilO.

No"ne ped,| umo"3ujsce pouh!m jed4
nem sefl,pnutem dos,hnute pracovne
VIfky.
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